Fantastiske fordele

AP version

> Affjedret, nedklappelig staplatform

> Integrerede beskyttelsesbgjler, staplat-
form kan let klappes op 0g ned.
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Forerplads OptiLift® funktion
- Digitalt multifunktionsdisplay informerer = Intuitiv kontrol af savel styrestang som
foreren om stablerens relevante informa- alle lofte- /seenkefunktioner

tioner - OptiLift® funktionen betyder stgjsvage,
- Teending af stableren sker ved nggle eller
PIN kode (kan vaelges uden ekstra
omkostning)
- Centralt placeret, rigelig aflaegningsplads
til krympefolie, arbejdshandsker m.m.

jeevne og praecise bevaegelser
-> Kompakt, energibesparende, effektiv og
hojtydende stabler

Forskellige modeller

L12 LHP:

5-hjuls dobbeltstabler

- Hojtydende version
(HP=high performance)

= Aktivt hydraulisk system som elek-
tronisk sikrer at stgttehjulene har
optimal kontakt med underlaget
trods ujeevnheder

- Batteriskift fra siden

> Loftehgjde pa mast op til
1,574 mm (S/D/T)

L12L,L14L,L12,L14:
4-hjuls dobbeltstabler
-> Fremragende stabilitet
- Lodret batteriskift som standard,
mulighed for batteriskift fra siden
> Loftehgjde pa mast op til
3,824 mm (E/S/D/T)

CAN bus opkobling via PC

- Intelligent elektronisk styring af alle
komponenter sikrer hurtig og enkel
diagnostik

-> Samtlige stablerens parametre kan
indstilles af servicemontgren sa mas-
kinens ydelser matcher savel opga-
ven som individuelle behov

ACmotor & energi

- Kraftfuld 3kw keremotor med hgjt omdrej-
ningstal og 100% ydelser

- Vedligeholdelsesfri motor, hvor stav og
fugt ikke kan treenge ind

- Ingen tilbagerulning, nar stableren skal
starte pa en stigning

- Tophastighed pa 10 km/t med og uden
last. Nar staplatformen er foldet op er
tophastigheden pa 6 km/t.

> Mange forskellige batteristarrelser fra
375 Ah (3 PzS) til 500 Ah (4 PzS)

> Lasesystem til batterier som skiftes fra siden
sikrer batteriet i batterirummet og letter
batteriskift

Servostyring

- Letlgbende, elektrisk servostyring

- Sikker mangvrering ved hjzelp af
positive steering feedback

> Automatisk nedbremsning nar
maskinen kerer i en kurve

> Progressiv servostyring bevirker, at
styrekreeften varierer i forhold til
styrevinklen
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Bremser

Automatisk bremse

- Ved at slippe karekontakten og der-
ved afskaere energiforsyningen

- Ved at skifte kareretning

Ngdbremse

- Elektrohydraulisk nedbremse

- Ved at sktivere ngdstopknappen eller
ved at sta af staplatformen, som har
indbygget dademands-kontakt

> Hydraulisk baseret nedbremsning, som
bremser stableren propertionelt i for-
hold til lastmasngden

> Fremragende stabilitet og traekkraft

~intte

Illustationer og tekniske data er ikke bindende for det egentlige produkt. Alle mal er underlagt almindelige tolerancer.

Ret til &ndringer forbeholdes.

Printed in Denmark: TruckTryk 99 83 83 94

Sikkerhed

AP-versionen af Lindes el-stabler er specielt designet til at
beskytte fgreren under arbejdet. Automatisk nedbremsning,
ndr man kerer i en kurve. Automatisk nedbremsning, nar man
slipper retningsvaelgeren samt fremragende udsyn gennem
den brede mast er alle faktorer som @ger sikkerheden for fare-
ren. Den elektro-hydrauliske nedbremsning, som bremser
stableren propertionelt ned i forhold til lastmaengden, aktive-
res enten ved hjeelp af dade-mandskontakten, der er indbyg-
getistaplatformen eller ved at aktivere ngdbremsen

Kgreegenskaber

Det mest markante kendetegn ved denne serie el-stablere
er gget produktivitet. Linde Optilift® funktionen, som er ind-
byggeti styrehandtaget, garanterer proportionelle laft og
saenk. Loftekapaciteter pd op til 1400 kg og den kraftfulde

3 kW vekselstrgmsmotor med en tophastighed pa 10 km /t
med og uden last. Alle disse faktorer er tilsammen ensbety-
dende med hgje ydelser og pget produktivitet.

Hertil kommer den lange raekke af muligheder for at tilpasse
stableren ngjagtigt til opgaven.

Komfort

Elektrisk servostyring med justerbart drejningsmoment
resulterer i trinlgs og ubesvaeret mangvrering og dermed i
starre effektivitet. Udbyttet af “positive steering feedback”
er sikker og overbevisende styring. Karehastigheden og kare-
retningen afpasses automatisk og trinlgst til hinanden i
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forhold til styrestangens vinkel. P3 grund af den megen aflaeg-
ningsplads klares opgaverne hurtigt og effekticvt.

Driftsikkerhed

For at imgdekommer virksomhedernes @nsker har Linde udviklet 3
forskellige versioner af el-stableren, som alle er designede til at
give virsomheden den bedst mulige lasning af opgaverne.
El-stablerne er designede ved hjaelp af velkendt og gennempro-
vet teknologi, som allerede i tidligere modeller har vist sin effekti-
vitet i kraft af hurtig og sikker lasthandtering, og som ydermere
har en gget levetid i de hardest teenkelige industrielle miljoer.

Service

Det digitale multifunktionsdisplay ger at fareren altid er godt
informeret. Ved hjaelp af CANbus teknologi kan alle stablerens
data overfares til en baerbar PC af servicemontgren. Let tilgeen-
gelighed til alle komponenter, og vedligeholdelsesfri veksel-
stramsteknologi spille 0gsa en vigtig rolle for stablernes driftsik-
kerhed.



Tekniske data

Model gruppe Stabler Dobbeltstabler
1.1 Fabrikant LINDE LINDE LINDE LINDE LINDE
. L12 L14 L121L L14L L12 L HP
c | 12 Fabrikantens modelbetegnelse
> AP AP AP AP AP
T 113 Motortype elektrisk, diesel, benzin, gas Batteri Batteri Batteri Batteri Batteri
é 1.4 Betjening: manuel, gaende, staende, siddende, ordreplukker Gaende/staende Gaende/staende Gaende/staende Gaende/staende Gaende/staende
15 Loftekapacitet Q (kq) 1200 1400 1200 (2000) 1400 (2000) 1200 (2000) P -
1.6 Tyngdepunktsafstand ¢ (mm) 600 600 600 600 600 Ql 1 g ESER
1.8 Lastafstand, afstand mellem drivaksel og gafler X (mm) 760 760 948 / 833 948 / 833 948 / 833 |
1.9 Hjulafstand, med initiallaft seenket/haevet y (mm) 14012 14012 1625 /15107 1625 /15107 1625 /15102 =
2.1 Egenvaegt (inkl. batteri som naevnt i pkt. 6.5) kg 1360 1360 1583 1583 1190 | | L o (L—n
}5; 2.2 Akseltryk med last, for/bag kg 1065 / 1485 1065 / 1685 1420 / 1363 1460 / 1523 1150 / 1236 th% 5 — ‘ o=
~ 23 Akseltryk uden last, for/bag kg 970 /390 970 /390 1178 / 405 1178 / 405 967 /293 - }x— 661
3.1 Daektype: fastgummi, superelastisk, luft, polyurethan Cushion/Polyureth. Cushion/Polyureth. Cushion/Polyureth Cushion/Polyureth. Cushion/Polyureth.
2 | 32 Hjulstarrelse, kareside (karehjul) @ x| (mm) 0 254x102 @ 254x102 0254x102 @ 254x102 @ 254x102 S
é 33 Hjulsterrelse, lastside @ x| (mm) 2X @ 85 x 60 2X 0 85 X 60 2X 0 85 x 60 2X 0 85 X 60 2X 0 85 X 60 SRR
?é\ 3.4 Stottehjul (dimensioner) @ x| (mm) 2X @ 140 x 50 2x @ 140 x 50 2X @ 140 x 50 2x @ 140 x 50 ?125x%x60
= |35 Hjul, antal, kereside /lastside (x = karehjul) IX+1/2 1X+1/2 1X+1/2 1X+1/2 1x+2/2
2 | 36 Sporvidde, kareside mm 470 470 470 470 544
3.7 Sporvidde, lastside mm 380 380 380 380 380
4.2 Hojde, mast seenket h1 (mm) 1490 1490 1490 1490 1315
43 Frilaft h2 (mm) 150 150 150 150 150 Palle 800 x 1200 (pa langs af gaflerne) 2
4.4 Loftehojde h3 (mm) 1924 1924 1924 1924 1574 r(L) =473 2 b12
45 Hojde, mast haevet h4 (mm) 2460 2460 2460 2460 2110 r=59 Ast=Wa+ [(16-x) + 2 d
46 Initialloft h5 (mm) _ _ 12 125 125 Palle 1000 x 1200 (pa tveers af gaflerne) _
48  siddehojde/stahajde min./max. h7 (mm) 160 160 160 160 160 (1) - 545 AST=Wa+r1+3
49 Hojde af styrestang i kareposition min./max. h14 (mm) 1103 / 1287 1103 / 1287 1103 / 1287 1103 / 1287 1103 / 1287 =666 Sikkerhedsafstand a = 200 mm
4.15  Gaffelhgjde, seenkede gafler h13 (mm) 90 90 90 90 90
. 4.19 Totalleengde (+ 5 mm [T (mm 2430 /2061 12 2430 / 2061 "2 2430 / 2061 "2 2430 / 2061 "2 2430 / 2061 "2
é 421 Totalbredde (£ 5 mm) b1 (mm) 790 790 790 790 790 Loft 1462 1612 1924 2424 2924 3324 3824 1924 2424 2924 3324 3824 3516
& [422 Gaffel dimentioner h/b/I(mm)  55x 180 x 1150 55 180 x 1150 55 180 x 1150 55 180 x 1150 55 180 x 1150 Loftehwjde overkantgaflerne _ h3+h13 § 1548 |f 1693 § 2010 § 2510 § 3010 § 3410 § 3910 § 2010 § 2510 § 3010 § 3410 § 3910 § 3602
423 Stottebens dimensioner h/b/l(mm) 60X 125x 1119 60 x 125 x 1119 60X 125 x 1119 60 X125 x 1119 60X 125 x 1119 Masthojde, mast saenket h1 § 1915 § 2065 Jf 1490 Jf 1740 J§ 1990 § 2190 | 2440 |f 1415 |§ 1665 § 1915 § 2115 | 2365 J§ 1665
424 slzedebredde (£ 5 mm) b3 (mm) 780 780 780 780 780 Masthgjde, mast haevet h4 1998 2148 2460 2960 3460 3860 4360 2460 2960 3460 3860 4360 4052
4.25 Gaffelafstand (+ 5 mm) bs (mm) 560 560 560 560 560 Friloft h2 1379 1529 150 150 150 150 150 879 1129 1379 1579 1829 1129
4.26 Gaffelafstand, indvendigt mal (+ 5 mm) b4 (mm) 230 230 230 230 230
432 Frhojde under gaflerne m2 () 20 20 20 20 20 19245 24245
433 Gangbredde med 1000 x 1200 mm palle pa tvaers Ast (mm) 2870 / 2473 V2 2870 / 2473 VY 2870 / 2473 VY 2870 / 2473 V? 3030 / 2473 V? Loft 1462 1612 1924 2424 2924 3324 3824 1924 2424 2924 3324 3824 3516
434 Gangbredde med 800 x 1200 mm palle pa langs Ast (mm) 2828 / 24717 2828 /247112 2828 /247197 2828 / 247117 2901 / 247192 Loftehojde overkant gaflerne h3+h13 1548 1698 2010 2510 3010 3410 3910 2010 2510 3010 3410 3910 3602
435 Venderadius wa (mm) 2040 /16717 2040 / 16717 2228/1671" 2228/1671 " 2228/1671" Masthgjde, mast seenket h1 1915 2065 1490 1740 1990 2190 2440 1415 1665 1915 2115 2365 1665
51 Korehastifhed, med/uden last (£5 %) Km/t 10 /10 (6/6) " 10 /10 (6/6) " 10 /10 (6/6) " 10 /10 (6/6) 10 /10(6/6) " Masthajde, mast haevet ha 1998 2148 2460 2960 3460 3860 4360 2460 2960 3460 3860 4360 4052
5.2 Loftehastighed, med/uden last (+10 mm) m/s 0.11/0.22 0.12/0.23 0.11/0.22 0.12 / 0.237 0.11/0.22 Friloft h2 1379 1529 150 150 150 150 150 879 1129 1379 1579 1829 1129
Loftehastighed (initial loft), med/uden last (+10 mm) m/s - - 0.06 / 0.06 0.06 / 0.06 0.06 /0.08
E 53 Saenkehastighed, med/uden last(x10 mm) m/s 03/03 0.35/0.385 03/03 0.35/0.385 03/03
§ Saenkehastighed (initial loft), med/uden last (+10 mm) m/s - - 0.07 /0.07 0.07 /0.07 0.07 /0.07 Loft 1574 1574 1574
5.8 Max. stigeevne, med/uden last % 15/18 14/18 15/18 14/18 16 /18 Loftehgjde overkant gaflerne h3+h13 1660 1660 1660
5.9 Accelerationstid, med/uden last S 1.53 /1.40 1.59 /1.40 1.53 /1.40 1.59 /1.40 1.53/1.40 Masthojde, mast saenket h1 1315 1240 1165
5.10 Bremse Electrohydraulisk Electrohydraulisk Electrohydraulisk Electrohydraulisk Electrohydraulisk Masthgjde, mast haevet ha 2110 2110 2067
6.1 Keremotor, omdrejningstal 52 60 min kw 3 3 3 3 3 Friloft h2 150 704 629
6.2 Laftemotor, omdrejningstal ved S3 15 % kw 1.7 2 1.7 2 1.7
g 6.3 Batterii.h.t. DIN 43531/35/36 A,B,C, nr. DIN 43535 8B DIN 43535 B DIN 43535 B DIN 43535 B DIN 43535 8B
_E 6.4 Batterispaending, nominel kapacitet Ks V/Ah 24 / 240 24 / 240 24 / 240 24 / 240 24 / 240 - -
6.5 Batterivaegt (£10 %) kg 295 295 295 295 243 Restkapaotet 112 (ch 600) 1200 1200 1200 1200 1200 1200 <1200 1035
6.6 Energiforbrug i.h.t. VDI cyklus Ah 68 68 68 68 68 Restkapacitet L14 (CdG 600) 1400 1400 1400 1400 <1400 1200 1150 1035
_ 8.1 Styring LAC LAC LAC LAC LAC
% 8.4 Stejniveau ved farerens gre i.h.t. DIN 12053 dB (A) <70 <70 <70 <70 <70 - -
< Vibrationsniveau overfort il foreren (EN 13059) m/s? 0.8 0.8 0.8 0.8 0.8
Reslkapa(ltet L12L (CdG 600) 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1150
Standardverdierne for stablerne varierer i forhold til udstyr monteret Restkapacitet L14L (CdG 600) 1400 1400 1400 1400 1400 1300 1150

1) Staplatform nedklappet
2) Chassis med et 3 PzS batteriskift fra siden (+100 mm for en
3 PzS lodret eller 4 PzS fra siden; +150 mm for en 4 PzS lodret batteriskift)

| henhold til VDI 2198



